
飞控添加一个舵机控制的方法  

1、打开BetaFlight软件（分享文件里有安装包）

2、连接飞控（如果连接不上请检查bf版本、连接线是否为数据线、驱动是否下载）
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3、打开命令行

4、输入resource，回车



5、找到LED控制端口（由于我是拿已经改好的飞控写的文所以就贴一张网图）

6、复制这一整行，粘贴到输入栏，把上图的B03改为none。对于你自己的飞控来说可能不
是B03，但无论是什么端口号，进行这一个操作，并最好记住这个端口号。这一步是在重新
给端口号使能，使它处于空白可编辑的状态。完成之后会显示

表示这个端口资源已经释放，等待重新分配。



7、在输入栏输入“resource servo 1 端口号”
重新分配端口给舵机功能，能使这一端口输出PWM波控制舵机和电调。
回车后会出现

配置完成！

8、输入save，回车等待飞控重启

9、

回到配置，打开舵机功能，保存，等待飞控重启。



10、刚刚我们设置了servo 1 这个名称对应的端口，勾选用于控制舵机的遥控器通道即可使
用，调试时，勾选激活实时模式就能观察到舵机是否按照设定想法运行。

11、理论上来说，只要是输出PWM波的端口都能使能成舵机口，但事实好像不行，至于原
理我没搞清（根本没去想罢了）
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